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Abstract of FR2685374 

The subject of the present invention is an 
autonomous vacuum cleaner robot for 
swimming pools. It is made up of the 
combination of an entirely autonomous 
vacuum cleaner robot equipped with a pump 
(4) actuated by a single electric motor (5), the 
said pump delivering, on the one hand, into a 
turbine (6) driving a propulsion system of 
known type by means of belts (7) and, on the 
other hand, into a venturi tube (1 1 ) or a 
second turbine, creating a flow of water 
ensuring the sucking-up of waste and 
conveying them to a receptacle (3) provided 
for this purpose above the robot, it being 
possible for the motor to be powered either by 
cable or by a battery (15) built into the 
appliance, this battery possibly being 
rechargeable by virtue of a built-in solar panel 
(16). It is intended for cleaning pools of all 
types, but it is above all designed for individual 
swimming pools of small or medium size. 
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5 AUTOMATIC ROBOT VACUUM CLEANER FOR SWIMMING POOLS 

The purpose of the invention is an automatic robot vacuum cleaner for 
swimming pools. 

10 It is designed for the cleaning of all types of basins, but mainly for private 

small or medium sizes swimming pools. 

The robot vacuum cleaners are devices which ensure, without intervention or 
supervision, the cleaning of the basin's bottom, and often the vertical walls, over its 
15 whole surface, by a propulsion system composed of rubberized wheels or tracks 
operated by a mechanism enabling periodic and automatic change of direction. 

At present there are three main types of robots. 

The first one^ is operated by water suction. It is generally connected to the 
filtration system of the swimming pool by a flexible long pipe, enabling it to reach all 
20 the surface of the basin. The sucked water flows through an internal turbine of the 

device; including a propulsion system by a set of gears- In order to use the device; it is— 

necessary to install and connect a suction pipe, usually bulky, as well as applying a 
filtration system, after operating one or more gates at the equipment room. 

The second type of robot obtains its energy from an under pressure water 
25 source, which operates one or more turbines ensuring the device's displacement and 
suction. This system, without mentioning the pump, also requires the installation of a 
long pipe. 

The third type operates by electric current. It is usually equipped by at least 
two waterproof engines, whose building is rather costly, including a suction pump and 
30 propulsion system, fed by a cable connected to a transformer, lowering the electric 
tension to a non-dangerous value. 

The device according to the present invention enables a particularly easy use, 
with very few limitations and being highly reliable. 

35 

It consists of a combination of a completely automatic robot vacuum cleaner, 
equipped with a pump operated by a single electric engine. This pump is connected at 
one side to a turbine including a common type propulsion system, by belts, and at the 
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other side to a venturi tube or a second turbine, creating a water flow ensuring the 
suction of waste and conveyed it to a receptacle at the bottom of the robot. The engine 
may be fed by cable or by a built-in battery, being rechargeable by way of an 
integrated solar panel. 

At the attached schematic drawings, presented as an un-limited example of 
one of the applications of the purpose of the invention. 

Figure 1 shows a perspective of the device, as seen from the outside, 
and figure 2 is a vertical section according to the arrows A- A of figure 1, 
showing the device equipped with a solar board. 

The device, figures 1 and 2, consists of a caisson 1, which is displaced through 
rubberized wheels 2, or tracks, at the bottom and eventually the walls of a basin 
full of water. This caisson contains a set of mechanisms to ensure the wheels drive 
2, as well as the suction of the waste and is attached to a receptacle 3 for said 
waste. This receptacle may be a transparent or non-transparent rigid cavity, a 
pouch, a filter element or any other shape. 

The various components of the device may be made, as much as possible, by 
thermoformed or injected recycled materials. 

Inside the caisson, is located the pump 4, operated by a sole electric engine 5 
and a drive turbine 6, starting the wheels 2 by one or more belts 7. Below the 
device, a suction area 8, limited by a peripheral rib 9, connected by a vertical duct 
10 including a venturi 1 1, or a suction turbine and crossing the caisson 1, ending 
at the waste receptacle 3. 

The pump 4 sucks the water by a tube 12, discharged at the front of the device 
and pumps this water, at one side towards the drive turbine 6, ensuring the engine 
propulsion and at the other side, to the venturi 11 or the suction turbine. It thus 
creates at the duct 10 a water current, directed from the bottom to the top, sucking 
the waste to carry it into receptacle 3, enabling the robot, by the suction effect, to 
move on the vertical walls of the basin. In order to adapt the speed of 
displacement and the suction force to the usage conditions, the water leaving the 
pump 4 is divided into turbine 6 and venturi 11, or the suction turbine, via an 
adjustable register 13. 
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The water sucked under the device, carries the waste into receptacle 3 and 
exits by a grid 14, located on top of said receptacle. As for the water leaving the 
drive turbine 6, it might easily be directed towards venturi 11, or the suction 
turbine, increasing the suction force. 

The robot vacuum cleaner might be equipped with an electrolytic generator 
integrated with sodium hypochlorite, assembled at the water exit, enabling to 
clean the basin and treat the water at the same time. 

For security reasons, the electric engine 5 is fed by a very low tension, for 
example 12 or 14 volts. It might be connected to a fixed transformer, which in turn 
is connected to the power supply, by a flexible cable, but preferably fed by a 
battery 15 integrated to the robot and installed at a waterproof cabin. It is 
recharged after use by a fixed charger or common type integrated. 

The battery 15 might be easily connected by a solar panel 16, assembled on 
top of the device and ensuring it is charged in a few hours after the robot is out of 
the water. This arrangement enables to achieve a total automation and a very 
comfortable use. In fact, after letting the robot clean the basin by itself, all you 
have to do it take out the water, using a cord attached to a float or a fixed ring and 
leave it at the edge of the basin. After a while, it will be ready to be used again, 
without any intervention. 

The positioning of the various components renders the purpose of the 
invention an effectiveness that was not achieved until now by similar devices. 
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5 

CLAIMS 

1 . Robot vacuum cleaner for swimming pools, which might be used for 
all types of basins, but mainly for the cleaning of private small or medium sizes 

10 swimming pools, 

it is characterized by the combination of a robot vacuum cleaner, equipped 
with a pump (4), operated by a sole electric engine (5), fed by a very low tension. 
Said pump sucks the water by a tube (12), discharged at the front of the device and 
at one side connected to the drive turbine (6), starting a propulsion system of 

15 common type and at the other side, to the venturi (11) or the suction turbine, 

creating a water current ensuring the suction of the waste and carry it, by a vertical 
duct (10), crossing the robot vacuum cleaner from top to bottom, into receptacle 
(3), provided for this purpose at the upper part of the robot. This receptacle may 
be a transparent or non-transparent rigid cavity, a pouch, a filter element or any 

20 other shape. The water exits by a grid (14) located on top of said receptacle. 

2. Robot vacuum cleaner according to claim 1, characterized by the fact 
that a drive turbine (6) operates the propulsion system by one or more belts (7). 

25 3. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims, 

characterized by the fact that the water leaving the pump (4) is divided into the 
drive turbine(6) and the venturi (11), or the suction turbine, via an adjustable 
register (13) enabling to adapt the speed of displacement and the suction force to 
the usage conditions. 

30 

4. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims, 
characterized by the fact that the water leaving the drive turbine(6) is directed 
towards the venturi (1 1), or the suction turbine, to increase the suction force. 

35 5. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims, 

characterized by the fact that it is equipped with an electrolytic generator 
integrated with sodium hypochlorite, assembled at the water exit, enabling to 
clean the basin and treat the water at the same time. 
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6. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims 1 to 4, 
characterized by the fact that the electric engine (6) is fed by a battery (15), 
integrated in the robot vacuum cleaner and installed at a waterproof cabin. 

7. Robot vacuum cleaner according to claim 6, characterized by the fact 
that the battery (15) is connected to a solar panel (16), assembled on top of the 
device and ensuring it is charged in a few hours after the robot is out of the water. 

8. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims, 
characterized by the fact that the various components of the device are made by 
thermoformed or injected recycled materials. 

9. Robot vacuum cleaner according to any of the above claims, 
characterized by the fact that in order to take out the water, the robot vacuum 
cleaner is equipped with a cord attached to a float or a fixed ring at the basin. 
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(54) Robot aspirateur autonome pour piscines. 

\§f) La presente invention a pour objet un robot aspirateur 
autonome pour piscines. 

II est constitug par la combinaison d'un robot aspirateur 
entierement autonome, equip6 d'une pompe (4) actk>nn6e 
par un moteur electrique unique (5), ladite pompe debitant 
d'une part dans une turbine (6) entratnant un systeme de 
propulsion de type connu par rintermediaire de counroies 
(7) et, d'autre part, dans un tube venturi (11), ou une se- 
conde turbine, creant un courant d'eau assurant Taspiration 
des dechets et les amenant dans un receptacle (3) prevu a 
cet effet au-dessus du robot, le moteur pouvant etre ali- 
mente soit par cable, soit par une batterie (15) integree a 
I'appareil, cette demiere etant eventuellement rechargea- 
ble grace a un panneau solaire (16) integre. 

II est destine au nettoyage des bassins de tous types, 
mais est surtout congu pour les piscines particulieres de di- 
mensions faibles ou moyennes. 
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ROBOT ASPIRATEUR AUTONOME POUR PISCINES 

La presente invention a pour objet un robot 
aspirateur autonome pour piscines. 

II est destine au nettoyage des bassins de 
tous types, ma is est surtout con?u pour les piscines 
particulieres de dimensions faibles ou moyennes. 

Les robots aspirateurs sont des appareils 
aptes a assurer sans intervention ni surveillance le 
nettoyage du fond du bassin, et souvent des parois 
verticales, sur toute la surface, grace a un systeme de 
propulsion const itue de roues caoutchoutees ou de 
chenilles actionnees par un mecanisme permettant le 
changement periodique et automat i que du sens et de la 
direction de marche. 

II existe actuellement trois types principaux 

de robots. 

Le premier est actionne par aspiration d'eau. 
II est en general raccorde au systeme de filtration de la 
piscine par un tuyau souple de grande longueur lui 
permettant d f atteindre la totalite du bassin. L'eau 
aspiree passe par une turbine interne de l'appareil 
entrainant le syst&me de propulsion par 1 ' interm6diaire 
d r un jeu d ' engrenages . Son utilisation necessite la mise 
en place et le raccordement du tuyau d 1 aspiration, 
generalement encombrant, ainsi que la mise en route du 
systeme de filtration, apres manoeuvre d*une ou plusieurs 
vannes situees dans le local technique. 

Le deuxieme type de robot tire son energie 
d'une source d'eau sous pression actionnant une ou 
plusieurs turbines assurant le deplacement de l'appareil 
et Inspiration. Ce systeme, sans parler de la pompe, 
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necessite egalement la mise en place d'un tuyau de grande 
longueur . 

Le troisieme type fonctionne grace au courant 
electrique. II est generalement equipe d'au mo ins deux 
moteurs etanches, de construction onereuse, entralnant une 
pompe d' aspiration et le systeme de propulsion, aliment6s 
par un cable raccorde a un trans format eur abaissant la 
tension du secteur a une valeur non danger euse. 

Le dispositif selon la presente invention 
permet une utilisation particulierement agreable, en 
imposant des contraintes tres reduites, tout en etant 
d'une tres grande fiabilite. 

II est constitue par la combinaison d'un robot 
asp i rat eur entie rement autonome, equipe d'une pompe 
actionnee par un moteur electrique unique, ladite pompe 
debitant d'une part dans une turbine entrainant un systeme 
de propulsion de type connu par 1 * intermediaire de 
courroies et, d 1 autre part # dans un tube venturi, ou une 
seconde turbine, creant un courant d r eau assurant 
1' aspiration des dechets et les amenant dans un receptacle 
prevu a cet effet au-dessus du robot, le moteur pouvant 
etre alimente soit par cable, soit par une batter ie 
integree a 1* apparel 1, cette derniere etant eventuellement 
rechargeable grace a un panne au solaire integre. 

Sur les dessins schematiques annexes, donnes a 
titre d f exemple non limitatif d'une des formes de 
realisation de I'objet de 1' invention: 

la figure 1 represente en perspective le 
dispositif vu de l'exterieur, 

et la figure 2 est une coupe verticale suivant 
les f leches A— A de la figure 1 montrant l'appareil equipe 
d'un panneau solaire. 
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Le dispositif, figures 1 et 2, est constitue 
d'un caisson 1 pouvant se deplager grace a des roues 
caoutchoutees 2, ou des chenilles, sur le fond et 
eventuellement les parois d f un bassin rempli d f eau. Ce 
caisson renferme un ensemble de mecanismes propres a 
assurer 1 1 entrainement des roues 2 ainsi que Inspiration 
des dechets a eliminer, et est surmonte d'un receptacle 3 
destine a recevoir lesdits dechets, ce receptacle pouvant 
se presenter sous la forme d'une enceinte rigide 
transparente ou non, d'un sac, d'une cartouche filtrante 
ou sous toute autre forme. 

Les divers constituants de l'appareil seront 
autant que possible realises a partir d 1 elements en 
materiau de recyclage thermoformes ou injectes. 

A 1 1 interieur du caisson se trouvent une pompe 
4 entraxnee par un moteur electrique 5 unique, et une 
turbine d 1 entrainement 6 actibnnant les roues 2 par 
1 1 intermedial re d'une ou plusieurs courroies 7. Au-dessous 
de I'appareil, une zone d' aspiration 8, delimitee par une 
nervure peripherique 9, communique avec un conduit 10 
vertical comportant un venturi 11, ou une turbine 
d' aspiration, et traversant le caisson 1 pour aboutir dans 
le receptacle a dechets 3. 

La pompe 4 aspire 1 1 eau par un tube 12 
debouchant a 1 1 avant de I'appareil et refoule cette eau, 
d'une part vers la turbine d 1 entrainement 6 assurant la 
propulsion de l f engin et, d' autre part, vers le venturi 11 
ou la turbine d' aspiration, en provoquant ainsi dans le 
conduit 10 un courant d'eau dirige de bas en haut aspirant 
les dechets pour les amener dans le receptacle 3, 
permettant au 'robot, grace a un phenomene de succion, de 
se mouvoir sur les parois verticales du bassin. Dans le 
but d 1 adapter la vitesse de deplacement et la force 
d'aspiration aux conditions d f utilisation, l ! eau sortant 
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de la pompe 4 est repartie entre la turbine 6 et le 
venturi 11 , ou la turbine d f aspiration, grace a un 
registre reglable 13. 

L T eau aspiree sous l'appareil, entraine les 
dechets dans le receptacle 3 et ressort par une grille 14 
situee sur le dessus dudit receptacle. Quant a l'eau 
sortant de la turbine d 1 entraxnement 6, elle peut 
avantageusement etre dirigee vers le venturi 11, ou la 
turbine d'spiration, ce qui augmente la force 
d ' aspiration. 

Le robot aspirateur peut etre equipe d'un 
generateur electrolytique d 1 hypochlorite de sodium 
integre, monte sur la sortie d'eau, ce qui permet 
d'effectuer simultcmement le nettoyage du bassin et le 
traitement de l'eau. 

Pour des raisons de securite, le moteur 
electrique 5 est a 1 intent e en tres basse tension, par 
exemple 12 ou 24 volts. II peut etre raccorde a un 
transformateur fixe, lui-meme raccorde au secteur, par 
1 1 intermediaire d f un cable souple, mais est 
prefer en tiell ement alimente par une batterie 15 integree 
au robot et installee dans un compartiment etanche. Elle 
sera rechargee apres usage grace a un chargeur fixe ou 
integre de type connu. 

La batterie 15 peut avantageusement etre 
connectee a un panneau solaire 16 monte au- dessus de 
l'appareil et capable d* assurer sa recharge en quelques 
heures lorsque le robot est sorti de l'eau. Cette 
disposition permet d f obtenir une autonomie totale et un 
tres grand confort d' utilisation. En effet, apres avoir 
laisse le robot effectuer seul le nettoyage du bassin, il 
suffit de le retirer de l'eau, a I 1 aide d'une cordelette 
reliee a un flotteur ou a un anneau fixe, et de 
l'abandonner au bord du bassin. Au bout de quelques temps, 
il sera pret a servir a nouveau, sans aucune intervention. 
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Le positionnement des divers elements 
constitutifs donne a I'objet de 1« invention un maximum 
d'effets utiles qui n'avaient pas ete, a ce jour, obtenus 
par des dispositifs similaires . 
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RE VEND I CAT I ONS 

1°. Robot aspirateur pour piscines, utilisable 
pour les bassins de tous types, mais surtout destine au 
nettoyage des piscines particulieres de dimensions faibles 
ou moyennes, 

caracterise par la combinaison d f un robot 
aspirateur equipe d'une pompe (4) mue par un moteur 
electrique unique (5) alimente en tres basse tension, 
ladite pompe aspirant I'eau par un tube (12) debouchant a 
I'avant de l'appareil et debitant d f une part dans une 
turbine d 1 entrainement (6) actionnant un systeme de 
propulsion de type connu et, d' autre part, dans un tube 
venturi (11), ou une turbine d f aspiration, creant un 
courant d'eau assurant 1' aspiration des dechets et les 
amenant, grace a un conduit (10) vertical traversant le 
robot aspirateur de bas en haut, dans un receptacle (3) 
prevu a cet ef fet a la partie superieure du robot et se 
presentant sous la forme d'une enceinte rigide 
transparente ou non, d'un sac, d'une cartouche filtrante 
ou sous toute autre forme appropriee, l f eau ressortant a 
travers une grille (14) situee au-dessus de ce dernier. 

2°. Robot aspirateur se Ion la revendication 1, 
se caracterisant par le fait que la une turbine 
d 1 entrainement (6) actionne le systeme de propulsion par 
1 ' intermediaire d'une ou plusieurs courroies (7). 

3°. Robot aspirateur selon I 1 une quelconque 
des revendi cations precedentes, se caracterisant par le 
fait que l'eau sortant de la pompe (4) est repartie entre 
la turbine d ' entrainement (6) et le venturi (11) ou la 
turbine d 1 aspiration, grace a un registre reglable (13) 
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permettant d 1 adapter la vitesse de deplacement et la force 
d 1 aspiration aux conditions d'utilisation- 

4°. Robot aspirateur selon l f une quelconque 
des revendi cations precedentes, se caracterisant par le 
fait que 1 1 eau sortant de la turbine d 1 entrainement (6) 
est dirigee vers le venturi (11), ou la turbine 
d 1 aspiration, pour augmenter la force d 1 aspiration. 

5°. Robot aspirateur selon l'une quelconque 
des revendications precedentes, se caracterisant par le 
fait qu'il est equipe d'un generateur electrolytique 
d 1 hypochlorite de sodium integre, monte sur la sortie 
d'eau et permettant d'effectuer simultanement le nettoyage 
du bass in et le traitement de l'eau. 

6°. Robot aspirateur selon l'une quelconque 
des revendications 1 a 4, se caracterisant par le fait que 
le moteur electrique (6) est alimente par une batter ie 
(15) integree au robot aspirateur et installee dans un 
compartiment etanche* 

7°. Robot aspirateur selon la revendication 6, 
se caracterisant par le fait que la batterie (15) est 
connectee a un panneau solaire (16) monte au-dessus du 
robot aspirateur et capable d 1 assurer sa recharge en 
quelques heures lorsque le robot aspirateur est sorti de 
1 1 eau „ 

8°. Robot aspirateur selon l'une quelconque 
des revendications precedentes, se caracterisant par le 
fait que les constituants de l'appareil sont realises a 
partir d f elements en materiau de recyclage thermoformes ou 
in j ectes . 
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9°. Robot aspirateur selon l'une quelconque 
des revendications precedentes, se caracterisant par le 
fait que pour faciliter son retrait de l'eau, le robot 
aspirateur est equipe d'une cordelette reliee a un 
flotteur ou a un anneau fixe du bass in. 
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